INSTRUKCIJA

ROBOTA “PUCITE”
ROBOT |IZVEIDEI
NEST

Bateriju turétajs (4xAAA) Vadi

AAA Baterijas Lidzstravas motori 3-6 V

Robota korpus
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Mikroshema IC1 556 Sledzis S1 Rezistori R1-R4 330Q Fotorezistors R5, R6
il ——— o
— i F
- R
‘ ' =l B -
Kondensators C1,C2 10nF Kondensators C3,C4 100uF Tranzistors Q1,Q2 BC516 Lukturitis
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NEPIECIESAMIE INSTRUMENTI ELEKTRONIKAS KOMPONENTU

INFORMATIVAS BILDES LODESANAS PAMACIBA
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Lodamurs Lodalva Vadu knaibles Lodamuru | Pievieno Nonem | Nonem Nokniebj | Gatavs
ar smalku galy, Sn60 Pb40 pieliek pie lodalvu  lodalvu lodamuru  kajinu ' lod&jums
darba temperatira ar kusni <ImmD metdla lidz ta lidz ar
250-280°C rinkaun = apnem lod&jumu

kajinas apli
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ROBOTA IZVEIDE

1. Pielodé rezistorus
R1-R4
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= 2. Pielodé fotorezistorus 3. Pielode kondensatorus 4. Pielode tranzistorus
: R5, R6 C1,C2 Q1,Q2
D Parbaudit komponentu pareizu novietojumu
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5. Pielod& mikroshamu 8. Vadiem nofira izolaciju 5mm attGluma no abiem galiem
IC1
leskélumam jasakrit ar mikroshemas zimgjumu ——
M Izmantojot Nenotirits vads | Pietur vada galu  Nofirits vads
knaibles, veido un parauj vadu
iespiedumu
apkart vadam
4 6. Pielode sledzi 9. Pielodé divus vadus katram motoram
— - S'l

7. Pielodé kondensatorus

C3,C4

Parbaudit komponentu pareizu novietojumu

Izkausé lodalvu = Pielodéts vads
lodalvas lodi uz | un iebida vadu

motora spailes

Melns vads Izveido nelielu
ie3kéluma puse

Sarkans vads
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10. Pielode vadus
iespiedplatei

Pievérst uzmanibu vadu krasam!
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Motors Bateriju Motors
turétajs

11. Pievieno bateriju
turétaju robota korpusam 4

12. levieto motorus korpusa 13. levieto iespiedplati

apalajas ligzdas prieksgja ligzda un
pievieno kajinas
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Jautajumu, problému un
ieteikumu gadijuma raksfit uz:
info@robot-nest.com

14. Lai robots kustetos, tam acis

jaiespidina gaisma no lukturisa .




